
Program Profiles 

 ชื�อหลกัสูตร: หลกัสตูรวศิวกรรมศาสตรบณัฑติ สาขาวชิาวศิวกรรมระบบควบคุมและเครื�องมอืวดั 

 ชื�อปริญญา: วศิวกรรมศาสตรบณัฑติ (วศิวกรรมระบบควบคมุและเครื�องมอืวดั) 

 วนัที�อปัเดทข้อมลู: อปัเดทขอ้มลูวนัที� 11 ม.ีค. พ.ศ. 2563 / หลกัสตูรปรบัปรุง พ.ศ. 2563 

 ผลลพัธก์ารเรียนรู้ระดบัหลกัสูตร 

หลักสูตรมีวัตถุประสงคที่จะพัฒนาใหผูเรียนบรรลุผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร (Program Learning Outcomes: PLO) ทั้งใน

ทักษะเชิงวิชาชีพ ทักษะการคิดวิเคราะห ทักษะการเรียนรู ดวยตัวเอง ทักษะการสื่อสารและทางดานคุณธรรมจริยธรรม โดยมี

รายละเอียดดังน้ี 

PLO 1: สามารถอธิบาย ระบบการวัด และควบคุมแบบอัตโนมัติตามมาตรฐาน ISA 95 (เนนระดับ 0-2 ตามมาตรฐาน ISA95) รวมถึง

สามารถพัฒนาโปรแกรมเพื่อวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

       (ระดับ0: กระบวนการเชิงกายภาพ ระดับ1: อุปกรณการวัดและการสั่งการในกระบวนการผลิตและระดับ2:   

            ระบบอัตโนมัติและการควบคุม 

○ Sub PLO 1A: สามารถอธิบาย หลักการวัด อุปกรณ และเครื่องมือที่ใชในการวัด รวมถึงอุปกรณและวงจรตาง ๆ ที่ใช

รวมกับการวัดได 

○ Sub PLO 1B: สามารถอธิบาย หลักการควบคุม อุปกรณ และเครื่องมือที่ใชในการควบคุม รวมถึงอุปกรณและวงจรตาง ๆ ที่

ใชรวมกับการควบคุมได 

○ Sub PLO 1C: สามารถพัฒนาโปรแกรมเพื่อวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

PLO 2: สามารถวิเคราะห เลือก และสราง ระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได และนำมาประยุกตใชงานไดตาม 

ขอกำหนด 

○ Sub PLO 2A: สามารถวิเคราะห ระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

○ Sub PLO 2B: สามารถเลือกใชอุปกรณในระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติไดตามขอกำหนด 

○ Sub PLO 2C: สามารถสราง และประยุกตใชระบบการวัดและควบคุมแบบอัตโนมัติได 

PLO 3: สามารถเรียนรูดวยตนเองและจากแหลงขอมูลท่ีหลากหลาย 

○ Sub PLO 3A: สามารถคนควา และเลือกขอมูลที่นาเชื่อถือได 

○ Sub PLO 3B: สามารถนำเสนอขอมูลและองคความรูที่คนความาได 

PLO 4: สามารถทำงานรวมกับผูอื่นเชิงบูรณาการได 

○ Sub PLO 4A: สามารถบริหารจัดการงานของตนเองและทีม 

○ Sub PLO 4B: สามารถสื่อสารท้ังภาษาไทยและอังกฤษไดอยางเหมาะสม 

PLO 5: สามารถตัดสินใจอยางมีเหตุผลโดยยึดหลักจริยธรรมและจรรยาบรรณวิชาชีพ 

 คณุสมบติัของผู้เข้าศึกษาต่อ:  

(1) สาํเรจ็การศกึษาระดบัมธัยมศกึษาตอนปลายแผนการเรยีนวทิยาศาสตร ์– คณิตศาสตรห์รอืเทยีบเท่า 

(2) ประกาศนียบตัรที�กระทรวงศกึษาธกิารเทยีบเท่าสายวทิยาศาสตร ์

 การกาํกบัมาตรฐานหลกัสูตร: ระบบประกนัคุณภาพการศกึษาของมจธ. โดยใชะ้บบประกนัคุณภาพระดบัหลกัสตูรตาม

เกณฑข์อง ASEAN University Network – Quality Assurance (AUN-QA) ภาคประเทศไทย 

 

 



 อาชีพหลงัสาํเรจ็การศึกษา 

(1) วศิวกรควบคุม (Control Engineer) วศิวกรการวดัคมุ (Instrument Engineer) วศิวกรอตัโนมตั ิ(Automation Engineer) ใน

อุตสาหกรรมที�ตอ้งการระบบอตัโนมตั ิเช่น ปิโตรเคม ีโรงไฟฟ้า แท่นขดุเจาะนํ�ามนั อุตสาหกรรมบรรจุภณัฑ ์โรงงานอาหาร

และยา รวมถงึอุตสาหกรรมขอส่งและโลจสิตกิส ์เป็นตน้ 

(2) ธุรกจิดา้นการออกแบบและสรา้งระบบอตัโนมตั ิ(System Integration) และผูป้ระกอบการดา้น Tech and Digital Startup  

(3) นักวจิยัและนวตักรทางดา้นระบบควบคมุ และระบบอตัโนมตั ิ

 โครงสร้างของหลกัสูตร  

หลกัสตูรม ี2 แผนการเรยีน ดงันี� 

(1) แผนการศึกษาปกติ (INC) - 4 ปี 

จำนวนหนวยกิตท่ีเรยีนตลอดหลักสูตร 143 หนวยกิต  

 ก. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 31 หนวยกิต 

  - วิชาบังคับ 25 หนวยกิต 

  - วิชาเลือก 6 หนวยกิต 

 ข. หมวดวิชาเฉพาะ 106 หนวยกิต 

  - วิชาพื้นฐานวิทยาศาสตรและคณติศาสตร 17 หนวยกิต 

  - วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร 8 หนวยกิต 

  - วิชาบังคับสาขาวิศวกรรมระบบควบคุมฯ 75 หนวยกิต 

  - วิชาเลือกสาขาวิศวกรรมระบบควบคุมฯ 6 หนวยกิต 

 ค. หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หนวยกิต 

เป็นหลกัสตูรที�นํานวตักรรมการเรยีนรูม้าใชเ้พื�อทลายพรมแดนของความรูห้ลากสาขา อาท ิ การออกแบบและสรา้ง

ระบบควบคมุอตัโนมตั ิ ระบบสมองกลฝังตวั การประมวลผลสญัญาณ เป็นตน้ เพื�อใชแ้กปั้ญหาทางวศิวกรรมที�

หลากหลายได ้ ส่งเสรมิการสรา้งนวตักรรมใหม่ ผ่านการเรยีนรูแ้บบบูรณาการ ร่วมกบัการเรยีนแบบ project-based 

learning (PBL) และ active learning นักศกึษาจะมผีลงานประจาํภาคการศกึษาทุกชั �นปี เน้นการทาํงานกลุ่ม 

หมุนเวยีนหน้าที� ฝึกฝนการนําเสนองานอย่างมอือาชพี และมอบโอกาสการเรยีนรูแ้บบสรา้งสรรค ์

(2) แผนการศึกษาเรียนรู้ร่วมการทาํงาน (WIL) - 4 ปี 

จาํนวนหน่วยกติที�เรยีนตลอดหลกัสตูร 143 หน่วยกติ  

โครงสร้างหลกัสูตร  

 ก. หมวดวิชาศึกษาทั �วไป 31 หน่วยกิต 

  - วชิาบงัคบั 25 หน่วยกติ 

  - วชิาเลอืก 6 หน่วยกติ 

 ข. หมวดวิชาเฉพาะ 106 หน่วยกิต 

  - วชิาพื�นฐานวทิยาศาสตรแ์ละคณิตศาสตร ์ 17 หน่วยกติ 

  - วชิาพื�นฐานทางวศิวกรรมศาสตร ์ 8 หน่วยกติ 

  - วชิาบงัคบัสาขาวศิวกรรมระบบควบคมุฯ 78 หน่วยกติ 

  - วชิาเลอืกสาขาวศิวกรรมระบบควบคุมฯ 3 หน่วยกติ 

 ค. หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต 

 


